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If you are looking for the english documentation go to here.

Getting Started: 1


http://esp8266sdk-automacaoiot.readthedocs.io
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capiTuLo 1

Guia Basico

1.1 Pré-requisitos

Para iniciarmos nosso primeiro projeto na Automacao-IOT, deveremos:
1. Criar uma conta no site Automacao-iot;
2. Dowload o bindrio do MicroPython ESP8266 ou ESP32 com as libs da Automacao IoT;
3. Disponibilizar um ESP8266 para gravarmos o bindrio; e

4. Criar o projeto Rele para testarmos o firmware MicroPython IoT.



https://automacao-iot.com.br
https://github.com/automacaoiot/IOT-FIRMWARE/tree/master/ESP/ESP8266
https://github.com/automacaoiot/IOT-FIRMWARE/tree/master/ESP/ESP32
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CAPITULO 2

Cadastro

2.1 Dispositivo

Apds termos criado a conta e realizado o login no site da Automacao-IOT , veremos a Dashboard de Dispositivos.

=Es
Automagao 10T = o
Pagina Inicial Gerenciar Dispositivo
GE Dispositivo
D Nome IP Descrigdo Chave Situagio Status Franquia Opgdes

@ Subtipo

Nenhum resultado foi encontrado

(===

Franquia

Copyright © 2018 Automagio IOT.

Deveremos criar nosso primeiro Dispositivo, op¢cdo Cadastrar, que serd a principio o ESP8266.



https://automacao-iot.com.br
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Automacio 0T = (o]
Pégina Inicial Cadastrar Dispositivo
Nome *

Subtipa

Descrigio
Franquia de D

ra
Icone* € -

Chave Pablica *

Chave Secreta *

Guia Inicial
Tempo Presenca * @ 1 Segundals) ¥
Situagso = @ Afivado M
Time Zone AmericaiSao_Paulo v
Latitude € -22.9505441 @ Mapa
Longitude @ -43.0887154

de* @ Piblico v

corse [ o

Acesse a documentagdo do Site Automag@o-IOT, para obter maiores informacdes.

2.2 Recurso

Apds criarmos nosso Dispositivo, veremos a Dashboard de Dispositivos, com o nosso Dispositivo criado:

Automacao 10T == o

Pégina Inicial Gerenciar Disposifivo
9 Dispositivo
Exibindo 1-1 de 1 item

H Subtipo [} Nome IP Descrigio Chave Situagao Status Franquia Opgdes

& Franquia de o=
12 ESP5266 ESP8266 Ativado Desconectado (TN CuwEE0

[e==)

& Docum

Deveremos clicar no icone de Opc¢oes denominado Gerenciar Recursos. Veremos a Dashboard de Recursos:
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https://site-docs.readthedocs.io/pt_BR/latest/
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Automagdo 10T = (=}
Pégina Inicial Gerenciar Recursos

Dispositivo

Subtipo D Nome Descrigio Tipo SubTipo situagio Feeds Franquia Opgées

o

§ Docume

Pagina Inicial Cadastrar Recurso
Dispositivo
Subtipo
Nome do Dispositivo *
Franquia Nome *
I A
Descrigio
# Documentacdo ¢ “
Tempo Presenca* @ Segundo(s) ¥
i Guia Inicial
situagso - € Ativado M
Tipo * (%] Entrada A
Subtipo * @ Binario v

Gravar Cancelar

Ap6s criarmos nosso Recurso, veremos a Dashboard de Recursos, com o Recurso Rele criado:

n
(¢}

Automacao 10T

D Pégina Inicial Gerenciar Recursos do Dispositivo ESP8266
Disp
Exibindo 1-1 de 1 item

Subtipo ID Nome Descrigio Tipo SubTipo Situagio Feeds Franquia Opgdes

Franquia de D:

6 Rele Entrada Binario Ativado (ndo definido) “ [Eaur "R

coe

J  Documer

2.2. Recurso 7
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CAPITULO 3

API Automacao-I0T

A Automacao-IOT utiliza um conjunto de rotinas padronizadas de programac¢do denominado de API que serve de
acesso para a plataforma IOT baseado na WEB. Através da API que estabelecemos comunicacio de entrada e/ou saida
com os Dispositivos e/ou Recursos.

3.1 Outras Plaformas

A API da Automagdo_IOT, possibilita a conexdo de outras plataformas a base de dados IOT. Vamos implementar o
exemplo utilizado no SDK do ESP8266, de forma genérica para ser aplicado ao seu projeto em outras plataformas.

3.1.1 Get Device

Obtém informagdes sobre um determinado Dispositivo. Este EndPoint retorna dados informacionais do Dispositivo,
tal como id, dono, nome e descri¢do do dispositivo

GET api/device/{PUBLIC_KEY}

Requisicao

GET api/device/BO7CFAOA9204228A30C68FB346C407E7 HTTP/1.1
Authorization: Bearer B8CE671CFE226CC190D5478E8ES5A3CD7FB59D87F872278E59E4E6847B5E4B2F1
Host: https://automacao-iot.com.br/api

Resposta

{
"success": true,
"payload": {
"id _device": 12,
"id user": 12,
"name": "ESP8266",

(continues on next page)



https://api-automacaoiot.readthedocs.io/pt_BR/latest/
https://api-automacaoiot.readthedocs.io/pt_BR/latest/

FirstSteps Documentation, Release 1.0.0

(continuagdo da pagina anterior)

"icon_name": "fa-microchip",

"description": "ESP8266",

"ip": "10.1.1.11",

"timezone": "America\/Sao_Paulo",

"latitude": "-35.2837000",

"longitude": "-47.5343000",

"public_key": "BO7CFAO0A9204228A30C68FB346C407E7",

"api_requests_usage": 30653,
"api_network_usage": 4060992,

"api_network_income_usage": 4060875,

"api_network_outgoing usage": 117,
"lifetime": 15,

"lifetime updated_at": "2018-06-05 17:30:46",
"created_at": "2018-06-04 19:09:39",
"updated_at": "2018-06-04 19:09:39",
"private": O,

"active": 1,

"is alive": false,

"is_dead": true,

"last_sys_call": null
}I

"message w.e nn

3.1.2 Get Resource Last Feeds

Recupera o tltimo Registro de Feeds do Recurso.

GET/api/device/{PUBLIC_KEY}/resource/{ID_RESOURCE}/feeds/last

Requisicao

GET api/device/BO7CFAO0A9204228A30C68FB346C407E7/resource/6/feeds/last HTTP/1.1
Authorization: Bearer B8CE671CFE226CC190D5478E8ESA3CD7FB59D87F872278E59E4E6847B5E4B2F1

Host: https://automacao-iot.com.br/api

Resposta

{
"success": true,
"payload": {
"id_resource_feed": 14603,

"id_resource": 6,
"raw_data": "0",
"created_at": "2018-06-05 17:13:06"

by

"message w.e nmn

3.1.3 Create Resource Feeds

Insere um novo Registro de Feeds no recurso do Dispositivo.

10
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POST /api/device/{PUBLIC_KEY}/resources/feeds

Requisicao

POST api/device/BO7CFAO0A9204228A30C68FB346C407E7 /resources/feeds HTTP/1.1
Authorization: Bearer B8CE671CFE226CC190D5478E8ESA3CD7FB59D87F872278E59E4E6847B5E4B2F 1
Host: https://automacao-iot.com.br/api

Body:
[
{
"id_resource": 6,
"input": 1
}
]
Resposta
{
"success": true,
"payload": {
"success": [{
"raw_data": true,
"id_ resource": 6,
"created_at": "2018-06-07 12:33:01",

"id resource feed": 14604
Py
"failed": []
br

"mes sage w. nwwn

3.1. Outras Plaformas 11
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capiTuLo 4

MicroPython

4.1 Documentacao MicroPython

O MicroPython € executado em uma variedade de sistemas e plataformas de hardware. No link vocé poderd ler a
documentacio geral que se aplica a todos os sistemas, bem como informagdes especificas sobre as varias plataformas,
também conhecidas como ports - nas quais o MicroPython é executado.

13


http://docs.micropython.org/en/latest/esp8266/quickref.html
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CAPITULO D

Projeto

5.1 Pré-requisitos

Para iniciarmos a execucdo do nosso projeto Rele IoT, deveremos:
1. Dowload Firmware ESP8266;

Dowload Nodemcu Flash;

Dowload WebRepl Client;

Dowload SDK ESP8266/32;

Dowload Putty ; e

Dowload Zip ESP-SDK-MicroPython.

S

5.2 Gravando Firmware

Antes de iniciarmos o projeto deveremos gravar o firmware especifico, no nosso caso o ESP8266. Para isso deveremos
baixar o programa de gravacdo de firmware o Nodemcu Flash.

5.3 Nodemcu Flash

Para iniciarmos a gravacdo do firmware no ESP8266, deveremos configurar o Nodemcu, para isso, selecione a aba
Config, e configure 0 mesmo com a selecao do arquivo do firmware.

15


https://github.com/automacaoiot/IOT-FIRMWARE/tree/master/ESP/ESP8266
https://github.com/nodemcu/nodemcu-flasher
https://github.com/micropython/webrepl
https://esp8266-sdk-docs.readthedocs.io/pt_BR/latest/
https://www.putty.org/
https://github.com/automacaoiot/ESP-SDK-MICROPYTHON
https://github.com/nodemcu/nodemcu-flasher
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ﬁ.
Operation Config Advanced About Log

G:\PROJETO_IOT\PHYTON\Firmware\ESP8266\firmw fﬁ'? Ox00000

NODEMCU TEAM

Devera ser iniciado a gravag¢do do firmware, conecte o0 ESP8266 na USB do computador (use o cabo microUSB x
USB), selecione a porta de uso em COM Port e inicie a gravacdo em Flash(F).

E.
Operation Config Advanced About Log

COM Port Flash(E)

AP MAC Waiting MAC

STA MAC Waiting MAC

NODEMCU TEAM Ready

5.4 WebRepl Client

WebRepl € o cliente para a comunicagdo e envio/recebimento de arquivos sob WebSockets, com o MicroPython.
Deveremos clonar o git para uso posteriore.

16 Capitulo 5. Projeto


https://github.com/micropython/webrepl
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ws//10.1.2 246:8266/ Connect

5.5 Cliente Putty

Escolher arquivo

O PuTTY € um cliente SSH e telnet, desenvolvido para a plataforma Windows.

Category:

@ PuTTY Cenfiguration

= Teminal

- Keyboard
- Bell

- Features

= Window

- Appearance
- Behaviour
- Translation
- Selection
- Colours

—|- Connection

.. Data

Help

Basic options for your PuTTY session

Specify the destination you want to connect to

Seral line Speed
[coms| |[115200 |
Connection type:

(JRaw () Telnet () Rlogin (J55H (@) Seral

Load, save or delete a stored session
Saved Sessions

Default Settings Load

Save

Delete

Close window on exit:
(i Aways  (Never (8 Cnly on clean exit

Qpen Cancel

5.5. Cliente Putty

17


https://www.putty.org/
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5.6 Site

Siga os passos do tépico Cadastro.

5.7 Criando arquivo main.py

Deveremos criar o arquivo main.py, conforme descrito abaixo:

from Device import Device
from Rele import Rele

device = Device ("Public Key", "Secret Key")
device.SYS_CPU_160MHZ ()
device.setNetworkConfig('SSID', '"PWD"')

relel = Rele(id do Recurso,device.GPI002,Rele.OPEN, 1000)
device.start ()

Deverdo ser copiados do site as chaves Publica e Secreta do Dispositivo, através do icone do Dashboard Chave:

b

Chaves do Dispositivo

P
w; o= ‘
% ‘*’2?
Chave Piblica
I Copiar

Chave Secreta

It Copiar

Dashboard

Devera ser modificado a seguinte linha de codigo:

18 Capitulo 5. Projeto
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’device = Device ("Public Key","Secret Key")

Devera ser copiado do site Dashboard Recurso o id do Recurso. No meu caso id do Recurso = 1

’relel = Rele(l,device.GPI002,Rele.OPEN, 1000)

Para maiores informagdes consulte a documentacdo do SDK ESP8266.

5.8 Configurando o ESP8266

Para acessarmos o ESP através do WebSocket, deveremos utilizar o Putty através da comunicagdo serial (USB), assim
que obtivermos o prompt deveremos executar os seguintes comandos abaixo:

import webrepl_setup

Deveremos informar a senha a ser utlizada e em seguida confirmar o reset do ESP.

import wifi_setup;

Deveremos informar SSID e PWD da rede WIFI.

5.9 Enviando arquivos

Apds criarmos o arquivo main.py, deveremos envid-lo para o ESP8266 bem como o arquivo Rele.py (ESP-SDK-
MicroPython), através do WebRepl Client.

Connect
Selecione o arquivo a ser enviado, Escolher arquivo
e tecle SEND TO DEVICE
Get from device

Configurar com o IP do ESP8266 que foi informado no tépico _Configurando o ESP8266, informe a senha solicitada
que foi cadastrado (import webrepl_setup), em seguida devremos enviar os arquivos: main.py e Rele.py.

5.8. Configurando o ESP8266 19


https://esp8266-sdk-docs.readthedocs.io/pt_BR/latest/
https://www.putty.org/
https://github.com/automacaoiot/ESP-SDK-MICROPYTHON
https://github.com/automacaoiot/ESP-SDK-MICROPYTHON
https://github.com/micropython/webrepl
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5.10 Testando o Device e o Recurso

Ap6s concluido as etapas listadas acima, deveremos resetar o ESP8266 e verificar no site o seu correto funcionamento.
Modificando o Feed do recurso:

Automagao 10T = o

Péagina Inicial Gerenciar Feed - Rele

Dispositivo

Exibindo 1-4 de 4 itens.

Subtipo # Valor do Recurso Data Hora Opgéo

Franquia de

1 0 05-06-2018 17:01:40 0|
LERE 2 1 05-06-2018 16:59:22 ]
3 0 04-06-2018 214426 m
4 1 04-06-2018 21:44:20 m
o T oo |
Selecionar o botdo Inserir
X

Feed Entrada

Desativar

Dashboard

Ao selecionarmos Ativar e Gravar, iremos observar o Led do ESP8266 acender.

20 Capitulo 5. Projeto
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[ o St b 2T
PRSI

Ao selecionarmos Desativar e Gravar, iremos observar o Led do ESP8266 apagar.

5.10. Testando o Device e o Recurso 21
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CAPITULO O

Links Externos

6.1 Links

Documentagao API Automacao-1OT.
Documentagao Site Automagao-1OT.
Documentag@o Micropython.

Nodemcu Flash.

23


http://api-automacaoiot.readthedocs.io
http://websystem-automacaoiot.readthedocs.io
http://docs.micropython.org/en/latest/esp8266/quickref.html
https://github.com/nodemcu/nodemcu-flasher
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